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Stati¢ni moment S, okrog osi y
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Stati¢ni moment S, okrog osi y

Ax
__2t4t 4 t4t 4,
Sy =23t 242t 4¢-2t+ 13 Tt =

Sy3=Ax3-2T13

2t

y P

Zt\t}

P3




Stati¢ni moment S, okrog osi y
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Stati¢ni moment S, okrog osi z
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Stati¢ni moment S, okrog osi z
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Stati¢ni moment S, okrog osi z
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Stati¢ni moment S, okrog osi z
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Koordinati y7 in z7 tezZis¢a prereza
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Vztrajnostni moment /,,, = |, okrog osi y
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Vztrajnostni moment /,,, = |, okrog osi y
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Vztrajnostni moment /,,
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Vztrajnostni moment /,, = I, okrog osi z
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Vztrajnostni moment /,, = I, okrog osi z
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Deviacijski vztrajnostni moment /,, okrog osi y in z
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Deviacijski vztrajnostni moment /,, okrog osi y in z
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Deviacijski vztrajnostni moment /,, okrog osi y in z

A, =141, .2t 2t gt
Sy =254 4t 42t-4t-2t4 B3t %t=24t3, yr
SZZZt;t 11t+2t At- 2t+ %t:32t3. H
yT:%:zzssn, 5 i
zr = 3 = 17143,
[ =200 2edr (46)2 | 20000 Loy gy (2p)? T
P sges (4)7 s 7
f =@t 2ear (116)2 ) QU4 5y g4 (24)2
+(1t);<4t+1té4t.(%)2:90 33334
,ﬂ:%,ﬂft.% d10-2t-4t-2¢-2t E !
+( 1).(1t)27<2(4t)271té4t.%_% —52.6667 t*

Iyz = lyzl + IyzZ + Iyz3

Pay

41




[E = 10 (B = 1 /T

Vztrajnostni momenti e =l o e =0

okrog osi y in z skozi teZisce

A, =141, L2t 2t t
S, =2tAt Aty 0p.4p .04t %t:24t3, ‘ vio
SZ:2té t 11 t4+2t-4¢- 2t+ %t:32t3, H
yr=3%= 22857 t, "% o
zr = 3 = 17143,
=200 | 2ear (46)2 20007 4 5y 4y (042
Ly
IZ:(Ztg2-4t+2té4t.(%)2+(zt) +2t-4t-(2t)?
lyz:%72t;‘t.% %Jro 2t-4t-2t-2t
+(,1).% Ledt 2t 4t — 52,6667t

I =1, —22 A, =17.5238t"
1] =1, —y3 Ac =17.1905t*
1L = bz + y7 27 Ax = 2.1905 %,

Steinerjev stavek

ray

41




Vztrajnostni tenzor JT
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JT je matrika, ki predstavlja vztrajnostni tenzor v kartezi¢nem koordinatnem
sistemu y, z.
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Glavna vztrajnostna momenta Iy = Iyp in Ig = Ig¢
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Glavna vztrajnostna momenta sta lastni vrednosti J7. Izratunamo ju po enaZbi
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Glavni vztrajnostni osi €, in € sta lastna vektorja matrike v
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Glavni vztrajnostni osi sta lastna vektorja J7. Lastnih vektorjev je neskonéno
mnogo. Izmed vseh izberemo dva pravokotna enotska bazna lastna vektorja.
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Glavni vztrajnostni osi &, in €, oklepata z osjo y kota ;g
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Kot g je kot, ki ga glavni osi &, in & oklepata z osjo y. Izratunamo ga po
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Glavni vztrajnostni osi &, in €, oklepata z osjo y kota ;g

| 2t | 2t

T _ [ 175238 21005 ].t4 B —

2.1905 17.1905

Iy =19.5540-t*, I, =15.1603t*,

éy = 0.7334¢é,+0.6798€;,
& = —0.6798¢, +0.7334¢,.

Po enalbi

IT+1T T -7
e

dobimo ITI =h= léé(ocgl) in /g =h= /55(0%2).

cos(2a) + Iy7z— sin(2t)

41




	Geometrijske karakteristike prereza
	Geometrijske karakteristike prereza


